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» Permitir comunicacdo via conexdao USB
» Ser multiplataforma

» Permitir calibracdo de movimentos

» Aprimorar cliques



> Acelerdmetro eZ430-Chronos

» Protdtipo de mouse utilizando acelerdmetros Jennrich
(2010)

Trabalhos correlatos
» Tongue Drive
» Mouse Visual Bradesco
» Capacete EPOC
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» Permitir comunicacdo via conexao USB.
» Ser multiplataforma.
» Rodar em plataforma x86.
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> Java.
» IDE Netbeans.
» Interface de configuracdo multiplataforma
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e Estabilidade do ponteiro durante cliqud






Ff Método utilizado pare identificer cligues stravés de
ff aceleracfes na inclinacio do acelerdmetro
private eTipoClique doVerificaCligque (Deslocamento d, eTipoEixo eixo)

{

int valorEixchAtual = 07
int valorEixchAnterior = 0O:

// Bomente verificea o cligue se ja houve algum deslocemento
if (p_UltimoDeslocamento != null)

{

[Busca valor do eixg

Ff Werifica se o mouse foli estabilisado depois do dltimo cligue efetuado
if (p _EstabilizoufpcaCligue || (p UltimoCligue !'= null && p UltimoCligque.TipoCligque == eTipoCligue.Esquerdo))
{
f£f Verifica se houve acelerac8o no eixo
if ({igDeslocementolltrapassalndice (valorEixoltual, valorEixcfnterior, p MouseConfig.SensibilidadeClicue))
{
eTipoClique cligue = eTipoCligue.Nenhum;
if ((walorEixcAtual > conat_NiwvelEatabilidadeEixol) || {valorEixoltual < 0})
cligque = eixo = p MouzeConfig.EixoCligqueEaguerdo ? eTipoCligue.Esguerdo : eTipoCligue.Diresitor

if ((p_UltimoClicgue) !'= null)
{
ff Werifica 2 houve um intervalo entre o cligue atual e o dltimo cligue
int intervalo = p UltimoClique.TipoClique == eTipoCligue.Esquerdo && clique == eTipoCligue.Esquerdo 2
p_MouseConfig.IntervaloMinimoEntreCligueEsquerdo : p MouseConfig. IntervaloMinimoEntreCligque;

#Ff Werifica se atingiu o intervalo minimo eatre cligues
if (p UltimoCligque.HoraCligque.hddMilliseconds (intervalo) > Datelime.How)
cligue = eTipoCligue.Nenhum;
!

[Se houve cligue, =ete as varidveis de controlel
return cligue;

}
!
if (!'p_EstabilizouniposCligue)
{
if (isDeslocamentoDentrolndice (wvalorEixoltual, p MouseConfig.SenaibilidadeDeteccacMovimento + 1))
p_EatabilizoulposCligque = true;
elze if{p UltimoCligue !'= null && p UltimoClicme.HoraCligue.hddMilliseconds (3000} > DateTime.Now)
p_EatabilizoufpoaCligue = true;
}

return eTipoCligue.Nenhum;



FF Método utilizado para aplicar a formula de controle de
/f welocidade para o= eiXces X e Y
private wvolid doVerificarSenaibilidadeMovimento (Deslocamento d)

{

d.Eixo X = dofplicarVelcocidadeMovimento (d.Eixo X):
d.Eixo ¥ = deofplicarVelocidadeMovimento(d.Eixe ¥);

}

private int dolplicarVelocidadeMovimento(int deslocamentoEixo)

{

Ff Formnle = deslocamento * (velocidade/indice)

double weloccidade = double.Parse (p MouseConfig.WVelocidedeMovimento.ToString() )
double deslocamento = double.Parse{deslocamentoEixo.ToString ()}

double novaVelocidade = deslocamento * (wveloccidade / 5)

return int.Parge(System.Math.Round (novaVelocidade) . ToString () ) -

public class Mouse : IDisposable
i
private static byte Flag = 0;

[..-]

private wvoid doMover (Deslocamsento d)

[...]
public wvoid Dispnse:}[:]

L

I e

{

E : // X = Movimento Vertical

E /f ¥ = Movimento horizontal

E // Verificar se o dispositivo estd conectado ao PC

E if (USBClientController.GetState() == USBClientController.S5tate.Running)
; E : p_Mouse.SendData(d.Eixo ¥, d.Eixo X*-1, 0, USEC Mouss.Buttons.BUTTON NOME)
}

E catch (Exception err)

{

E § throw new Exception("Erro aoc mover mouse! ‘\r\nMensagem: " + err.Message):
: : ¥

© )

}
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O consumo
* Falta do clique selecao.
 Dificuldades encontradas.



TRABALHOS CORRELATOS
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