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Introdução

• Alto número de furto de veículos registrado em 

nosso país

• Melhorar o índice de recuperação de veículos 

furtados

• Trabalhar com uma tecnologia ainda não 

explorada em nenhum TCC na nossa região



Objetivos

Este trabalho tem como objetivo o 

desenvolvimento de um rastreador veicular

• Desenvolver um sistema na plataforma web

• Tornar do rastreador o seu próprio servidor web

• Integrar os periféricos para que possam estar 

disponíveis ao sistema



Fundamentação Teórica

• OpenWRT

– O que é

– Principal aplicação

• GPS

– Como funciona

– Padrão NMEA

• 3G/Modem3G

• Weaved(Remot3.it)



Trabalhos Correlatos
Protótipo de um sistema de rastreamento veicular baseado no 

módulo TELIT



Trabalhos Correlatos

Sistema de monitoramento eletrônico automotivo



Trabalhos Correlatos
BUSTRACKER: Sistema de rastreamento para transporte coletivo



Requisitos

Requisitos Funcionais

• o sistema deverá permitir o cadastro de usuário

• o sistema deverá permitir a manutenção do cadastro de 

usuário

• o sistema deverá permitir que o usuário capture a 

localização atual do veículo a qualquer momento

• o sistema deverá permitir que o usuário configure o 

envio da localização do veículo com um intervalo de 

tempo para e-mails previamente cadastrados



Requisitos

Requisitos Funcionais

• o sistema deverá permitir recuperação de senha através 

de e-mail

• o sistema deverá permitir que o usuário capture imagens 

do interior do veículo a qualquer momento

• o sistema deverá permitir que o usuário configure o 

envio de imagens do veículo com um intervalo de tempo 

para e-mails previamente cadastrados



Requisitos

Requisitos Não Funcionais

• o sistema deverá utilizar a linguagem PHP

• o sistema deverá possuir um usuário default para a 

primeira inicialização, podendo ser alterado após o 

cadastro

• o sistema deverá ser desenvolvido para plataforma Web

• o sistema deverá ser integrado com o sistema de 

acesso online Weaved(Remot3.it)



Requisitos

Requisitos Não Funcionais

• o sistema deverá fazer uso de um modem 3G para 

realizar as transmissões dos dados via e-mail

• o sistema deverá fazer uso de uma câmera para 

capturar as imagens do interior do veículo

• o sistema deverá fazer uso de um GPS para capturar a 

localização do veículo



Especificação

Diagrama de atividades: Login



Especificação
Diagrama de atividades: Envio de notificações



Especificação
Diagrama esquemático



Implementação

Hardware e periféricos do rastreador

• WRTnode

• Standard Shield

• Módulo GPS NEO-6M

• Modem 3G Huawei E3272

• Adaptador USB/Serial

• Webcam Logitech C270



Implementação

Compilação de módulos e pacotes para o OpenWRT



Implementação

Captura de imagens

• Captura realizada da Webcam Logitech C270

• Pacotes necessários para a captura de imagens:

– kmod-video-uvc

– mjpg-streamer

• A captura de images da câmera pode ser feita através da 

porta 8080.



Implementação

Captura da localização

• Conexão entre o módulo GPS e o Standard Shield é feita 

utilizando um adaptador USB/Serial PL-2303

• A captura da localização é realizada toda em PHP através 

das funções Direct IO para “escutar” a porta serial do módulo 

GPS

• O retorno do módulo GPS é feito via padrão NMEA, de onde 

são recuperadas as coordenadas do veículo

• Apresentação para o usuário através da Google Maps

JavaScript API



Implementação

Processo de execução de notificações



Operacionalidade da 

Implementação



Operacionalidade da 

Implementação



Operacionalidade da 

Implementação



Resultados e Discussões

• Captura de localização e imagem satisfatórias

• Envio de notificações configurável

• Em alguns testes realizados, o rastreador não encontrou 

a localização através do GPS ou não conseguiu 

conectar-se através da rede 3G

• Poucas fontes de consulta para sanar dúvidas e 

solucionar problemas



Resultados e Discussões

Trabalhos correlatos
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Permite configurar envio de notificações *

Captura de imagens * *

Captura de localização * *

Botão de pânico *

Acesso/ação sobre o veículo * *

Consulta últimas localizações * *

Informações em tempo real * * *

Calcula tempo para o trajeto *



Conclusões

• PHP e MySQL podem ser considerados 

adequados para o desenvolvimento do 

rastreador

• O objetivo principal do trabalho foi alçado

• A independência de servidor de terceiros torna o 

rastreador mais acessível



Sugestões

• Adicionar o periférico OBDII para conseguir recuperar informações 
da central eletrônica do veículo;

• Implementar a visualização de rotas percorridas delimitadas por um 
período de tempo;

• Viabilizar o envio de notificações via SMS, para não tornar-se 
dependente somente da rede 3G;

• Desenvolver o rastreamento por triangulação GSM para ter uma 
segunda opção de rastreio, caso a localização via GPS tenha 
dificuldades;

• Adicionar um dispositivo de memória adicional, para ampliar o 
espaço de armazenamento;

• Realizar o armazenamento e exibição das imagens capturadas, 
para que o usuário tenha acesso também a esta informação sem 
ficar dependente somente das notificações.


