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ROTEIRO DA APRESENTACAO

e Introducao;

e Objetivos do trabalho;

o GPS:

e Modulo Telit;

e Dispositivo escravo;
Comunicacao 12C,;
Especificacao de Hardware;
Especificacao de Software;
Implementacéao;
Conclusoes;

Extensoes.




INTRODUCAO

e Seguranca publica ineficiente;
e Custos elevados;
e Sistemas nao permitem interacao.




OBJETIVO PRINCIPAL

e Desenvolver uma nova solucao para
rastreamento de veiculos proporcionando
seguranca, mobilidade e imagem a seus
proprietarios.




e O que &?
e Gratuidade de informacoes;

e Disponibilidade em tempo integral;
e Abrangéncia mundial.




MODULO TELIT

e Modelo GM862-GPS.
e Modem GSM,;
e Protocolo TCP/IP;
e Modulo com GPS integrado;
e Interpretador scripts Python.
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MODULO TELIT

Antenna

Hardware Resources

UPGRADABLE
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DISPOSITIVO ESCRAVO

e O que €?

e ODbjetivo;

e Caracteristicas;
e Comunicacao.




COMUNICACAO I2C

e O que é?
e Objetivo;
e Caracteristicas.
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ESPECIFICACAO DE
HARDWARE

e Modulo Telit
e Relé

e Dispositivo escravo 12C
o LCD
e Camera
e Sensor panico




ESPECIFICACAO DE
HARDWARE
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ESPECIFICACAO DE
SOFTWARE
Software embarcado

e Script contido no modulo Telit:

e Leitura localizacao;
e Comunicacao com dispositivo escravo 12C;
e Conexao com software PC;




ESPECIFICACAO DE
SOFTWARE
Software embarcado

Modulo Telit
(_Configurar Serial
(_ Configurar 12C

{ Ler Panico

{ Ler Ring )

—_____PanicoorRing— N

Y ——Bloquear —N
(_Bloquear Jj(_Desbloguear)
(_FechaSocket
(EnviarFoto
(_Desconectar GPRS )




ESPECIFICACAO DE
SOFTWARE
Software PC (Server Socket)

e Aguardar conexo0es;

e Servidor na conexao do prototipo via
socket;

e Recebe e processa comandos enviados
pelo protodtipo;
e Acesso direto a base de dados.




ESPECIFICACAO DE
SOFTWARE
Software PC (Server Socket)

( Software PC }

Novo Pacote Socket

Y Pacote Tipo 1 —"N'

{ Consulta Bloqueio

Y ———— PacoteTipp2 —— N

{ Efetua Bloqueio

Y Pacote Tipo 3 — N|
{ Efetua Desbloqueio )
Y Pacote Tipo N

(_Grava Status Panico
Y Pacote GPS N

{ Grava Localizacao




ESPECIFICACAO DE
SOFTWARE
Software de consulta (Pagina web)

e Disponibiliza informacoes de localizacao e
Imagens via browser;

e Efetua operacoes indicadas pelo usuario;
e Acesso direto a base de dados.




ESPECIFICACAO DE
SOFTWARE
Software de consulta (Pagina web)
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1
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IMPLEMENTACAO
Software embarcado

e Linguagem de programacao Python;
e Bibliotecas disponiveis do modulo Telit:
e MDM:;
e SER;
e GPIO;
e MOD:;
o |lIC;
e SPI:
e GPS.

e Modularizacao dos scripts.




IMPLEMENTACAO
Software embarcado

PythonWin - [MAIN.py]
@ File Edit Yiew Tools Window Help

D@ e va iR RE & 7

import HMDM
import MNOD
import GPIO
import 3ER
import PIC LIE
import LEL

-def Config Seriall):
SER.set_speed|'115200")

Config ITIC():
PIC LIE.Init FEbd Led Camers Serial ()

Config Rele():
r=GPI0.setI0dir(3,0,1) #lonfigurd adida pard relé
r=GPI0.setICvalue (3,1) #Iniciglizs Ligado

-def Ringi() :
res = MDM.send('LATS1?vc', 0} #otd rings detectados
res HDM.receive (5]
if (res.find('CE'] !'= -1):
tip = res.splici™irin™)
res tmp[1]
else:
res ‘ooo!

if (res == 'oOo00'):
res u}

else:
res NDM.=send (' ATHYx' 0]} #Finalizz Ligacdo de entradsa
res HDM.receiwve (10)




IMPLEMENTACAO
Software embarcado

ﬁ SxPyDownloadTool i

File= 7

]D:um 4 - | o ¢ ‘ ’ )

Chzconneth Sceqlifils. . Download Attiva Scrpt Riawvia

Log exventi; Elencofile:

Trazferimento del file 53 py completato con successzo “JRE LIB py'
Trazfenmento del file 53.py in corso 20 gyt
Selezionato File: 53.py Dimension: 3 byptes [ M pytt ]
Inizializzazione del modem completata Yir20.ppat

A pertura porta Com 4 “JRa LIB.pya"
"FOTOUPG"
"S53

SuFuDiownloadT ool 1.2 : File zelezionato: S3py




IMPLEMENTACAO
Montagem do prototipo

. Médulo Ignigioe
Protétipo _ i Fusivel 5A
¥

E ;
.

\E Chave de Ignigio

Alimentagio Protétipo 12v

Relé de Controle Entrada

Relé de Controle Saida
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IMPLEMENTACAO
Montagem do prototipo
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IMPLEMENTACAO
Software PC (Server Socket)

e Linguagem de programacao Delphi;

e Comunicacao Socket.




IMPLEMENTACAO
Software PC (Server Socket)

procedure TForm_GPS.ServerSocketlClientRead(Sender: TObject;
Socket: TCustomWinSocket);
var

S1, S2: string; // Lé bytes da conexao

begin
S1 := Socket.ReceiveText; //IRECEBE CONTEUDO
if (S1 ="1") then /ICONSULTA BLOQUEIO
Consulta_Blogueio
else
if (S1 ='2") then //EFETUA BLOQUEIO DO VEICULO
Bloqueia_Veiculo
else
if (S1 ='3") then //[EFETUA DESBLOQUEIO DO VEICULO
Desbloqueia_Veiculo
else
if (S1 ='4") then /IGRAVA STATUS PANICO
Grava_Panico
else
if (pos('$GPSACP', S1) > 0) then //GRAVA LOCALIZACAO, RETORNA NOME FOTO
Grava_Localizacao;
end,;




IMPLEMENTACAO
Software PC (Server Socket)

+[¥ GP5 - Server Control

Conectado com:139.40.123.8

Fecebido: 4 Devalvido:OF.

Recebido: $GPSACE: 230913.939,2654.21815.04305. 9678w .0.8.63.2,3.42.77.0.10,0.05,030603.09
Drevalado: 0906032350919, jpg

Recebido:1 Dewvalvido:O

Hecebido: 3 Devolyido: OF.

Fecebido +++ Devalvido:

Fecebido +++ Devalvido:

Dezconectado de ;189.40.128.3

Conectado com: 189.66.113.7

Fecebido: 4 Devalvido:OF.

FRecebido: $GPSACE: 235638.999,2654. 21675 04305, 9645 .0.8.55.6.3.55.96,0.10,0.05,030608,08
D evolvido: 090608233633, pg

Fecebido: ] Devalvido:

Fecebido: 2 Devalvido:OF.

FHecebido; +++ Devaolido:

Hecebido: +++ Devaolyido:
Desconectado de :189.66.113.7




IMPLEMENTACAO
Software de consulta (Pagina web)

e Desenvolvimento em PHP + Javascript;

e Atalho e parametros para GoogleMaps.




IMPLEMENTACAO
Software de consulta (Pagina web)

$ QUERY ="SELECT * FROM LOCALIZACAO ORDER BY LOCAL_DATA DESC";
$res=mssql_query($_QUERY);
while($rec=mssql_fetch_array($res))
{
echo"<td><p>" . $rec[LOCAL_DATA] . "</p></td=lp></td>";
echo"<td><p>" . $rec[EREADCAT ITADEUDE]p></ho></td>";
echo"<td><p>" . $rec[LOCAL_LONGITUDE] . "</p></td>";
echo"<td><p>" . $rec[LOCAL_VELOCIDADE] . "Km/h</p></td>";
$message="Localizacdo do Protétipo";

echo"<td aligni¥\centetcentel\><&>wafhrefa\http*Hit@apmgpsgie agle dormbpataps?
g=%rec[LOCAL_LATITUDE],+$rec[LOCAL_LONGITUDE]+($message)\><img"Atifirg ALTINGOGGOE MAMB P 3\
border=0 src3\worltagifld.gif\ widthxtAdyx"heyoh tred@ipx A8fme <fts</td>";

echo"<td aligni¥\centetcentel\><d><a
href3\httfhtipaimwmwisyssgeradmm/ b alednodiaitbsi8st8 e Y OACAEOFOTON><img ALT=  "><img ALTXFOFOTON
border=0 srcahttp:/hitwWwisys\esys.bordarndeaiimbagiBtes/S@CAD EATEPTOYN width="64px"  width="64px’
height="48px"></a></td>";




» A A()
0 2 de CQ Pagline
= f g DIOQU el 5 0
= ® ®]= =
Blog - D € - =
Data/Hora L atitude Longitude Velocidade Mapa
Jul 07 2008 09:23AM -26%54. 2804 0487048976 0. 36k mh
Jul 06 2008 03:52PM -26°50. 4626 -048°37 8631 5. 28Km/h
Jul 05 2008 03:30PM -26°49 7529 048537 4788 32 22kmih
Jul OB 2008 03:26P -26%49 97 09" 048737 6438 37 98kmih
Jul 06 2008 03:15FPM -26%53.0389 045735 5445 35.65km/h
Jul 0B 2008 03:12FPM -26°53.77ES! 048739, 1455 34.70Km/h
Jul 06 2008 02:54PM -26°52 1453 -048°35.3233" 46.63km/h

Foto




IMPLEMENTACAO
Software de consulta (Pagina web

= Mais... | Mapa | satélite | Terreno |

s

Localizagao do Protétipo
-26°82'8.72", -48° 38" 19.40"

Cormo chegar: Para cé - Dagui

T Mesta area, pesquisar por - Salvar em Meus mapas

. M :
MNegfs; -‘E;I:ﬁl'c?ﬁ'e.-

SMana
1-"-‘\‘..‘ur Fle__h_

| 200 m
500 pés




IMPLEMENTACAO
Software de consulta (Pagina web)




IMPLEMENTACAO
Software de consulta (Pagina web)




CONCLUSOES

e Objetivos alcancados;

e Limitacoes.




Extensoes

e Mapa eletronico para navegacao
Instantanea;

e Bloquelio e liberacao através de
mensagens SMS.




Obrigado.




